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 پرواز بعدي . مسير سه4شکل  سازي حاصل از بهينه ةبهترين هزين .3 شکل

  

  
 مسير پرواز نسبت به برد ة. تغييرات زاوي6شکل  سمت نسبت به برد ةتغييرات زاوي .5 شکل
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 نسبت به برد ةتغييرات شتاب کنترلي و شتاب بيشين ة. مقايس8شکل  تغييرات سرعت نسبت به برد .7 شکل
  

  
 کنترلي ةتغييرات نقط .10 شکل نسبت به برد h2 . تغييرات نقطه کنترلي9شکل 

2
 نسبت به برد 

  

  
 حالت مختلف 6مسير پرواز برحسب برد براي  ةنمودار زاوي .12 شکل حالت مختلف از شرايط پرواز 6بعدي حرکت براي  مسير سه .11 شکل

 شرايط مرزي. 1 جدول
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 سازي نتايج حاصل از شبيه .2 جدول

 

 

 حالت مختلف پروازي 6شرايط مرزي براي  .3 جدول
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 حالت مختلف پروازي 6سازي براي  نتايج حاصل از شبيه .4 جدول
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