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سازة ميز پرتاب.1شکل 
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محل اعمال شرايط بارگذاري ميز پرتاب.2شکل 
 

 گاهي ميز پرتاب محل اعمال شرايط تکيه .3شکل 

 ميز پرتاب گاهي . شرايط تکيه2جدول ابعاد سازة ميز پرتاب.1جدول 
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 . پريود و شتاب حرکت اسوي3جدول  

𝑎sw(m/s2) Tsw(s) 
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 . دامنه، پريود و شتاب حرکت رول4جدول 
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 شده بر انتخاب . مشخصات کشتي فله6جدول 
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 ميز پرتاب همراه با موشک. 6شکل  [1] (o1ةاعمال نيروي باد به مرکز فشار موشک )نقط .5شکل 

 ميز پرتاب )در اثر بارهاي وارده از طرف کشتي و باد( ةهاي وارده از طرف موشک بر ساز . نيروها و ممان7جدول 
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 [13] 4130مشخصات فولاد  .8جدول 
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[19سازي تبريد تدريجي ] شبيهفلوچارت روش  .7شکل 
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فلوچارت روش بهينه سازي در اين مقاله .8شکل 
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سازي متغيرهاي الگوريتم بهينه .9جدول 
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 نتايج مربوط به کشتي مورد نظر .10 جدول

𝑎su(m/s2)  

𝑎sw(m/s2)  

𝑎H(m/s2)  

𝛼R(rad/s2)  
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𝛼Y(rad/s2)  

Tsw(s)  

TR(s)  

AR(rad)  

AP(rad)  

 T'(m)  

 . نيروها و گشتاور ها در معادلات اويلر11جدول 
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 سازي سازة ميز پرتاب نتايج بهينه .12جدول 

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

     

   

 

 اي ميله . پارامترهاي طراحي در مثال خرپاي ده13جدول 

  

  

  

  

 

 

 

 اي ميله سازي ابعاد سطح مقاطع خرپاي ده مقايسة نتايج بهينه .14جدول 
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 پرتاب سازة ميز سازي بهينه مراحل .9شکل 
 

 [16] اي ميله  . خرپاي ده10شکل 

 

 
 مراحل همگرايي الگوريتم .11شکل 

E 

AGIy

y Iz  zJ

 

E = 210  GPa 

A = 2×10-2  m2 

G = 84  GPa 

Iy = 10×10-5  m4 

Iz = 20×10-5  m4 

J = 5×10-5  m4
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