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 [7] مهندسي ةپذيري سيستم هاي پيچيد . الگوهاي طراحي براي زيست1جدول 
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 [8] مهندسي ةهاي پيچيد پذيري سيستم . ابتكارات طراحي براي زيست2جدول
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 . امتيازدهي به احتمال وقوع سناريو3جدول 
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 امتيادهي به آنها ةشد . سناريوهاي شناسايي5جدول 

 . الزامات کارکردي براي هر سناريو6جدول 

 . الزامات کارکردي براي هر سناريو7جدول 
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 . تحليل حساسيت براي دقت تفكيك مكاني9جدول 

 

 . تحليل حساسيت براي عرض نوار تصوير10جدول 
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antenna gain 1.0 1.0 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0
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height 2.0
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 حاصل sDSM. ماتريس 5شكل 
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 بندي شده براي ماهواره سار مفروض قطاع sDSM. ماتريس 7شكل 
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 کارهاي طراحي قطاع بندي شده پس از اعمال راه sDSM. ماتريس 8شكل 
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1. Adams 

2. Mekdeci 

3. synthetic aperture radar (SAR) 

4. margin 

5. mobility 

6. camouflage 

7. containment 

8. separation 

9. deterrence 

10. maintenance 

11. fail-safe 

12. hardness 

13. redundancy 

14. functional redundancy 

15. Feed 

16. deflection 

17. diversion 

18. vigilance 

19. flag 

20. authentication 

21. throttling 

22. down-clock 

23. failure mode reduction 

24. layered defense 

25. complexity avoidance 

26. independent review 

27. least privileges 

28. pliability 

29. reversion 

30. stable intermediate instances 

                                                                                      
31. contingency 

32. design structure matrix (DSM). 

33. sensitivity DSM 

34. clustering 

35. minimum description length 

36. resolution range 

37. IRF 

38. peak sidelobe ratio (PSLR) 

39. integrated sidelobe ratio (ISLR) 

40. Swath 

41. incident angle 

42. timeliness 

43. revisit time 

44. inclination 

45. geo location 

46. pointing accuracy 


